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 چکیده:

نمهودن مهواد در سهیلوها     بلوئرها به عنوان دستگاههای کهه هههت انتلهال مهواد و نیهژ همو نهه      

دورانهههی هابیهههائی  ع  ازنهههوRBSمهههورد اسهههتراده یهههرار مهههی هیرنهههد  بلوئرههههای   

 میباشد PositiveDisplasementRotoryمثبت

دراین ملاله سعی شهده اسهت بهه عیهوت میتلرهی کهه دررهول عمرمریددسهتگاه بوهود مهده          

چرهدنههده  و هرابههی بیرینههش و شک ههتگی  Misalingment از هملههه  اسههت پرداهتههه شههود 

پهایش وضهعیت اراعهاا بها اوههه بهه نیهاز روزافهژون         وبریدهی شافت لوبیایی وشک تگی پولی،

راهههایی را بهرای ایهییی عیهوت در دسهتگاهها       ،صنایع به اویرها  کمتهر و بهبهود عملکهرد    

ارائه میدهد  که بهرای هلهوهیری از هرابیهها و ویرهه ههای ناهواسهته مریهد هواههد بهود ونیهژ           

سههتگاه کههه منیربههه اویههم بیههش مهمههی ازسی ههتر مههی شههود نگهههداری    ایههن دابااویرهه

 .ونیژپایش وضعیت مناسب  ن حایژاهمیت است

 هابیایی مثبت-بلوئر-الاینمنت -پایش : کلما  کلیدی
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 ملدمه :

( یااا  یبی ااااو    تاااب مو angular)( ویااا    ویااا    parallel,offsetشااا در مح  پااا  اااا صو تااا  یااا   ااا ح   ااا        

 ااو ی   اام هاامح تااد  پاا ح  م شاای  ی شااما یااب     شاا ط تاا   یاا   یاا  ص ااو    اا   ی  ااو یااد   اار تااد                

و 2RPMییااا  ح  ااااد   ااار   اااب  ااا     1RPM حی  ش مح دبیااا     پااا ح   اااو ی   ااام ییااا  ح   ااا یو ی شاااما    

ح تاااد  پااا ح   ااا     هد  ااا   حی ااا ش شااا  هو ت ح    اااا  و   و ت ح    اااا تااا   یااا هیب   اااد  تد ااار م ح ااام اهااام

موح ی ص ااام  اااو یمااام وهااامح تاااد  پااا ح    ویااا     ت ح    اااا تااا   موح مح  اااار شااا  هو وت ح    اااا تااا    و  

 اااو یماااما مح ی اااایب     ااار هااامح تاااد  پااا ح  یبی ااااو     یاااط مو  اااو          وموح مح  اااار  پااا ح   ی ااا م   

مح طااا     ااا و یااا حیبم   و ی   ااام اااح ییاااد  یااا م   اااد مح موح یااا هیب  ی شاااما ییزی  یااا م و و مح مو اااا صو وشااا   

م ااای  چ م ااا ح  ااااا   د یااام     د ااا   اااو یااا  و یااا  یب یاااو ی بیمااا  و اااا م شااامو   اااب ی بیمااا   شااا حچ        

 د ماآ ا ه یاااو مح اااا صو یااا  مص ااا  شایااای و یااااو     و مو   اااد یااا م مح یاااا یب یاااب موح  اااا و  اااو متااام او        

  اااد  ت دااار یااا م  اااو ی   ااام یااا ظ ب یااا   اااد یو مح   ااا  و   اااام ح    دااا ط   اااااز   بیااا و یااا  حو  اااا ح  و

 م ی  چ م شی  ی شما

 شناسایی عیوت

 :عنوان مثال می اوان به 

   m3/h 1212ی ماااو یااا  یااا  و و   اااد و میاااو   RBS 85یااا   ااام   Robuschiیاااا ی ااا تب  ااا یر شااابیر  یی ص ااا تو

ا  همااا  و یاااا  ت یمح  یاااب  ااا     500mbar    و  یااایزی داااا ح یااا    rpm  2412و   اااد kw 37.5 صایبو  یااا ح

   ح یبمم ممچ ت    ار تد ژ      م مح     

 

 RBS 85بلوئر -1شکل

 

  ااار ی ماااو مح تم ااا ح   اااص ی ییااایو د   ااا     misalignmentیااااو    ه ااا   ح یاااد مح  یاااط م ااای  تا  یپااا    

  ویاا     و یاا    اا ح   ااو ی   اام یاا     misalignmentیاا   یااط مو ااا صو     ااا     ی اات ی ییاایو یبح ااو  اابمم      

شاا تم   یااط ه ااص یاا مچ  یااد یاا  دبیاا    ه ااص ح   ااو یاا  و مح       ی حتاا   آدیاار  اا ح  اااهیبم یاا  مح  یااط م اای  ت     



م یاا بم ااو   د  یااط ه ااص یاا م ی هاا  یبیاام و شاا در     ایب یااب موح یاا  هماا  و ا ااا ه صااص  ااا تمچ یاابم      ویاا   اا  مو

 ی  مح ی  یب ی  ز  ا ص  و ی شم  

 

    

 پولی بلوئر والکترومواور  alingmentوضعیت  -2شکل

      

 پولیMisaliangment مربوط به  -1ریم فرکان ی 

  ا د مو   ی  مچ یبم alignmentی   ار  alignment lazer   م ی  چ  ی یییو

مح  م ی    ح  ص و صایبو  ی ح   ر ی  ی      پ ح  حخ  و متم  ا م شمو   ب ی بیم مح  ظب    د   ه    می ب  یط ی   -2

 ی بیم   ب  و ی  و و مح دبی     ت    ی  صو ی م ح   ا و   متم

       

 هرابی بیرینش وهیاد شدن ملر بیرینش مربوط به  -2ریم فرکان ی 



همح تد و  و مو ا صو ی  مح ی  یب  اا م  و ی شم  ش حچ  د م ، ا صو  در   ی ح م ح   و و ی ایب و  مص   ی  به    می  -3

یب یو ی بیم  مح  ب  ی ح و  یو ی بیم  ش در  ب ید   ی میب  و ی شم ی  ی م  و ی   م    ه      ی  م ه ص و ی م م ش  ح ی

                               ی  تب  بمم 

 

 عیت  هرابی بیرینش و هیاد شدن ملر بیرینشوض-3شکل

      

 مربوط به عدم هر وزن بودن پولی ها و هرابی بیرینش-4ریم

 

 انتیات نا مناسب پولی ها وهرابی در رول زمان کارکرد-4شکل

ا صو  ش حچ  د م ی  ی یییو  بی   ی  یض  بمم ی   بح یبیو    حم ی  شایی  شمو  یدیو    ا صو  و ی  و ی  همح ی  م  حم-3

 ی هیب  ی  م ه ص  و  د یم مح ی  یب ی  ز  اا م  و ی شم ت  ی م مح موح

 



 

  تگی پولیمربوط به شک-5ریم

 

 

 مربوط به شک تگی پولی-6شکل

 و  دیم مح   ح    ر ی مو یید  ی ه   ومیب    ی ط حدیط یید  و  قصر  ی     ب یید  ت  ی  تب هم  و یمت د  ا شمم مو   -4

  بمم  و  د  ی  م یای    و یب ی ا بیم  ت    ب   ی ح و ی   ب ی  تب

 اا  ح   و ی  و   صر شزق  مو  ی  ق  و  دیم ی  ی یییو حدر ه ص  د م ی   یط  بیر  مح    ومح   ح  ش  ی مو یید  ت  

 موح  ا تمچ  د م  %12مح ط ت  حی  شو و مح یدیب    



        

 مربوط به انظیر نبودن ا مه ها-6ریم

 

           مربوط به انظیر نبودن ا مه ها-7شکل

   ی  تب مح  ظب یب ار    م  ش حچ  د ما ی  ی ه    ی  ص ی  یو و   د ا ی ط    می ب ه    ح ید  و ی  و ی   ص مچ شمو دض -5

آ مو ح  م  و ی ح  و مح  ا یر ی  یبیپ  د مو   ی ح مح  ظب    ا ک  ی م ی ط ص ی  یو  ش حچ  د م ،  یط  ی  ق     و ی   م  و  یم 

 یب  زیم ت    م ح        م یب ار م مچ  ا حچ شمو یب  ر ی  ش ب یا بد  مح  یدر  یبو و ی ح تو ی م ح     م ر م مچ ی شم ی 

ی  تب   ی    ا م   و  د یم مح  یط   صر ی د ب   ا      م   د مو ی  تب و    ممح وحوم ی  چ ی  م  و ش م و مح    و ی   ش 

ی  تب ی   م مح    ممحی  تبی حیبم  ح  و  م   ی  تبت    ب   و  بمم مح   ممح  ی    آو    ح ص ی  یو ح  ی  ز ید د و دض   

 تدب چ   ردا ح و  ب و  م    ی م 

      

 مربوط به  لودهی سیلندر بلوئر -7ریم



 

 مربوط به  لودهی فضای سیلندر بلوئر -8شکل

ی ااا یض حوهاااط  ااا ح     ااابم  ااا  حم و  اااااز  همیااامچ           م  اااص حو  اااا ح     م  اااص و یااا  یاد  ااار    -6

  اای  شاامو و یماام و  اا ح  بیم اامچ( و   ااد   اا ص  اام  یاا  ی بیماا  تاا             ا  اای   اتدچاا و یااب   شاامو   

ر   اا   ی اا تب یاا  ز  اااا م  ااو ی شاام یاا      د اا ح   ااو   اابم  یاا  مح   اا و یاا حیبم ی اا تب یاا   اابو  اام      یاا      

 ااا ص ح ااا مچ ی شااام آ یاااب موح یااا م ح   اااا و  اااو متااام   بیم ااامچ( و   اااب یااا  ی بیم   ب یاااط ه اااص مح دبیااا    ی

 م ی و و ی  ی ح و ی بیم  و ی    ی  ی م ح   ا و  و متم حی ی   ی  دبی     بی ط  مح ح 

    می ب ه     بی و ی  همح  بوی  ی     ر یب یو وی    ب یبمو مییا حوهط ا   یط     ی  مح ا ش  ش حچ  د م

   ر ی م ح     م ر م مچ و  د  ض د   د مو حوهط ی ح  پ پو  دو ی   م ی شم ی  ی بی   ا و م مچ   ر حوهط ی م     میو ی  ی

 وی ش ی     دم و  یب  د ئ  و  بمم  ا یی و ی  ح    ب وی  دابمچ  و  بمم ی  ی ه  یب یو حیم  ت  

    

 مربوط به وضعیت برهورد لوبیایی ها  به دلیل  لودهی و هرد شدن بیرینش ها -8ریم 

 

 مربوط به هرابی چرخ دنده بلوئر-9شکل 



    

 رابی چرخ دندهمربوط به ه-9ریم 

  صایبو   ی ح و ی  یب  ش حچ یبم base  می ب    حم   ی  و ی  آ  م ی مو وی  یب یو ه ی ا ا ی  ش  و و  د یبک ی حم و -7

 

 

 مربوط به ارک شاسی-11شکل 

 

 مربوط هرابی لاستیک ضربه هیر زیر شاسی-11شکل   



 

 مربوط به وضعیم بد شاسی-11ریم

 نتییه هیری:

    اااااز     ااا م   ااا   ب  یااابم یااامیط یبی اااص یااا    ااام  چ   اااب  یااا     ااار    CMیااا    ااای  مچ     اااو یااا  و  

 حی ااا ش تاااب یااام ح    ه ااا   ح  یزد  ااا      طبیااار ی دیااا  و یپ  ااا   دبیااا    تااا    حی  شاااو یااا  ی  ااات م مو یااا   

 ااابی یبیااامو آ اااا   اااو   یاااید    تدیمااا  ی بیاااص یااا  یاااب    یاااط  مااا ط م ااای  تا  یاااو یااا  تدیمااا  یااا هتو  

یااا   ی ااا م یاااا ی  اااا  طزهااا      یدااا  و   اااو یااا  و    ااا   ب   دااا م یااا  ی شاااا ی    مح شاااب ی  یمااا  و   بمم

حه یااار و   اااب   یاااا   یاااید    م ااای  تا      ااا م    اااا ی  وضااا  ر    ااا یو مح   یاااید  ااا ید ی شااام        

  چ یااا م مح   اااد و هداااب م ااای  Alingmentو آ ااا ص د حوهاااط و یاااد  ح  ,CM  اااام ح   م  اااص یااا    ااای  مچ     یاااد ح   

   ید  تد ر   ر

 

 منابع:

ISO10816-3   

 

 

 

 

 


